STEROWNIK SAMOCZYNNEGO ZALACZANIA REZERWY SZR-MP 01

Sterownik SZR-MPO01 stuzy do sterowania elementami wykonawczymi uktadu samoczynnego zataczania rezerwy. Monitoruje para-
metry napieciowe linii zasilania obiektu, zaréwno linie gtdéwng jak i rezerwowe poprzez pomiar napig¢ fazowych kazdej linii. W przy-
padku zaniku napiecia fazy, lub jej niewtasciwych parametrow na linii zasilajacej gtéwnej, dokonuje przetgczenia samoczynnego na
linie rezerwowg z rownoczesnym sygnatem o tym fakcie do wykorzystania w celu dokonania zrzutu mocy i/lub wtgczenia generatora.
W momencie powrotu zasilania na linii gtbwnej nastepuje samoczynne przetaczenie zasilania obiektu na linie gtdéwng. Sterownik po-
siada opcje sterowania automatycznego lub recznego, oraz alarm uaktywniany przy zaniku napiecia linii gtdwnej. Posiada rowniez
wejscie sygnatu alarmu pozarowego.
Sterownik posiada zaprogramowane 4 schematy dziatania, ktére pokrywajg potrzeby sterowania wiekszosci ze spotykanych ukia-
doéw samoczynnego zataczania rezerwy. Wyboru wiasciwego schematu dziatania dokonuje sie poprzez wpisania odpowiedniej war-
tosci parametru.
Podstawowymi parametrami ustawianymi w sterowniku s3 :

- schemat dziatania

- dopuszczalne minimalne napigcie progowe dla linii zasilajacych i rezerwowych UP

- czas kwalifikaciji linii zasilajgcej do wytaczenia jako ztej SC1

- czas kwalifikaciji linii zasilajgcej do wiaczenia jako dobrej SC2

- czas zwioki na wtaczanie aparatu liniowego SC3, po ktérym zostanie wtgczony inny aparat

- czas zwioki na wytaczanie aparatu liniowego SC4 pozwalajacy na naciagniecie sprezyny zataczania i po ktérym zostanie

wigczony inny aparat ( istotny czas w przypadku aparatéw z napedem silnikowo-sprezynowym )

Sterownik moze wspotpracowac z aparatami wykonawczymi ( wytacznikami ) wszystkich producentow dostepnych na polskim rynku.

PARAMETRY TECHNICZNE STEROWNIKA SZR-MP 01

Napiecie zasilania sterownika 230VAC
Czestotliwo$¢ znamionowa 50HZ

Pobdér mocy 10VA
Napiecie sieci badanej 3x400VAC
Czestotliwos¢ sieci badanej 50Hz

llos¢ linii zasilajacych tréjfazowych badanych do 3

Zakres ustawiania napiecia progowego fazowego 190 =+ 250V
Doktadno$¢ pomiaru napiecia +/- 5V

Max warto$¢ napiecia mierzonego 256V

Wejscia dwustanowe informacyjne
Wyjscia sterownika
Prad faczeniowy kazdego wyjscia sterownika

8 szt. (styk bezpotencjatowy)
6 szt. (styk przetaczny)
8A/230VAC przy AC1

Czas SC1 kwallifikacji linii zasilajgcej do wytaczenia jako ztej 0,3 =— 25,0 sek
Czas SC2 kwalifikacji linii zasilajacej do wiaczenia jako dobrej| 3 = 120 sek
Czas SC3 zwtoki na wiaczanie aparatu liniowego 0,3 =+ 25,0 sek
Czas SC4 zwioki na wytaczanie aparatu liniowego 0,3 =+ 25,0 sek
Temperatura pracy sterownika 5°C =+ 60°C

Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia

0% do 80% bez kondensac;ji

Wymiary szer x wys x gt

225 x 75 x 110 mm

Ciezar

0,95 kg

Obudowa

IP20

SCHEMATY UKLADOW SAMOCZYNNEGO ZALACZANIA REZERWY
W KTORYCH MOZNA ZASTOSOWAC STEROWNIK
SCHEMAT 1

Wariant dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy jednag linie zasilajaca
gtébwng L1, jedng linie rezerwowg L2, oraz linie zasilania obiektu z generatora.

WARIANT 1

L1 L2

Zasilanie : L2 |GEN| SL1| SL2 | SL3
gtéwne + |- =1+ =1=
rezerwowe | — + — — + —
Generator — — + — — +

SL1 SL2 SL3

Zasilanie gtéwne z linii L1. Awaria zasilana z linii L1 powoduje zataczenie zasi-
lania rezerwowego z linii L2. Brak napig¢ na zasilaniu gtéwnym i rezerwowym

powoduje podanie sygnatu na uruchomienie generatora, po jego rozruchu i po-
daniu na zaciski sterownika gotowosci generatora do zasilania , zatgczenie

aparatu SL3. Powrot wiasciwych wartosci napie¢ na linii L1 powoduje wytgcze-
nie aparatéw SL2 lub SL3, a nastepnie aparatu SL1 i powrét zasilania z linii

gtownej L1

LODB




Wariant dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy jedng linie zasilajaca
gtébwng L1 i jedna linie rezerwowg L2.

Zasilanie : L1 L2 | SL1| SL2
gtéwne + — + —
Generator — + — +

Zasilanie gtéwne z linii L1. Awaria zasilana z linii L1 powoduje zatgczenie zasi-
lania rezerwowego z linii L2. Powr6t wiasciwych wartosci napieé¢ na linii L1 po-
woduje wytaczenie aparatu SL2, a nastepnie zataczenie aparatu SL1 i powrot
zasilania z linii gtéwnej L1

Wariant dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy jednag linie zasilajgca
gtéwna L1, oraz linie rezerwowg zasilania obiektu z generatora.

Zasilanie : L1 [GEN| SL1| SL3
gtébwne + - + —
Generator — + — +

Zasilanie gtéwne z linii L1. Awaria zasilana z linii L1 powoduje zatgczenie zasi-
lania rezerwowego z generatora zatgczeniem aparatu SL3. Powrét wtasciwych
wartosci napie¢ na linii L1 powoduje wytaczenie aparatu SL3, a nastepnie zata-
czenie aparatu SL1 i powrét zasilania z linii gtownej L1.

SCHEMAT 2

Wariant dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy dwie linie zasilajgcace
gtéwne: linie L1,zasilajaca linie odbioru LODB1, linie L2 zasilajaca linie odbioru
LODB2, oraz linie L3 zasilania obiektu z generatora.

Zasilanie : L1 | L2 |GEN| SL1| SL2 | SL3 | SL4
gtéwne + + — + + — —
rezerwowe | + — — + — — +
rezewowe | — | + | — | — | + | — | +
rezerwowe | — — + — + + —

Awaria jednej z linii L1,lub L2 powoduje wytaczenie odpowiednio aparatu SL1,
lub SL2 i wigczenie aparatu zwierajgcego SL4. Brak napie¢ na obu liniach L1

i L2 powoduje otworzenie aparatow SL1, SL2, SL4, oraz podanie sygnatu
na uruchomienie generatora. Po rozruchu generatora i podaniu na zaciski ste-
rownika gotowosci generatora do zasilania, zatgczenie aparatu SL3. Powrot
wiasciwych wartosci napie¢ na linii L1 lub L2 powoduje wytaczenie aparatu SL3
a nastepnie przejscie do zasilania gtdwnego lub rezerwowego w zaleznosci od
stanu napie¢ zasilajgcych linii L1 i L2. Uruchomienie jednego z wariantéw zasi-
lania rezerwowego sygnalizowane jest sygnatem alarmu.

Wariant dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy dwie linie zasilajgcace
gtéwne: linie L1,zasilajacq linie odbioru LODB1,0raz linie L2 zasilajaca linie od-
bioru LODB2.

Zasilanie : L1 L2 | SL1| SL2 | SL4
gtéwne + + + + —
rezerwowe | -+ — + — +
rezerwowe | — + — + +

Linie odbioru moga by¢ taczone poprzez aparat SL4 w przypadku wystapienia
awarii zasilania na jednej z linii zasilajacych L1 lub L2. Awaria jednej z linii L1,
lub L2 powoduje wytgczenie odpowiednio aparatu SL1, lub SL2 i wigczenie
aparatu zwierajgcego SL4. Po ustaniu stanu awarii jednej z linii zasilajacych,
nastepuje wylaczenie aparatu zwierajgcego SL4,0raz wigczenie aparatu linii
ktéra byta uprzednio wytgczona.

L1 L2
WARIANT 2
SL1 SL2
LODB
L1
WARIANT 3
j SL1 ; SL3
LODB
WARIANT 1
L1 L2
SL1 SL2 SL3
SL4
LODB1 \ LODB2
WARIANT 2
L1 L2
SL1 SL2
SL4
LODB1 \ LODB2




SCHEMAT 3

Schemat dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy jedna linie zasilajaca
L1, zasiajaca linie odbioru LODB1, oraz linie odbioru LODB2 tgczong poprzez

aparat SL4. Jako zasilanie rezerwowe zastosowano generator. L1
Zasilanie : L1 |GEN| SL1| SL3 | SL4 < G ’
gtéwne + — + - +
rezerwowe | — + - + -

\ SL1 \ sL3

Awaria linii L1 powoduje wytaczenie odpowiednio aparatu SL1 i SL4 i podanie SL4
sygnatu na uruchomienie generatora. Po rozruchu generatora i podaniu na za-

ciski sterownika gotowosci generatora do zasilania, zataczenie aparatu SL3. \
Po ustaniu stanu awarii linii L1, nastepuje wytaczenie aparatu SL3, oraz wiacze- LODB1
nie aparatéw SL1 i SL4.

LODB2

SCHEMAT 4

Schemat dotyczy przypadku zasilania obiektu, gdy mamy jedna linie zasilajacq
L1, zasilajaca linie odbioru LODB1, oraz odbioru LODB2 tgczong poprzez apa-

rat SL4. Jako zasilanie rezerwowe linia L2. L1 L2

Zasilanie : L1 L2 | SL1| SL2 | SL4
gtéwne + — + - +
rezerwowe | — | + | — | + | — \ SL1 \ SL2

SL4

Awaria linii L1 powoduje wytaczenie odpowiednio aparatu SL1 i SL4 i wigcze- \
nie aparatu SL2. Po ustaniu stanu awarii linii L1, nastepuje wytaczenie aparatu LODB1 LODB2

SL2, oraz wtgczenie apararatow SL1 i SL4.

Sterownik SZR-MPO01 w zakresie bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej spetnia wymagania nastepujacych norm:

PN EN 60947-1:2002 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa - Postanowienia ogdlne.

PN EN 60947-6-1:2002 | Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa - £gczniki wielozadaniowe - Automaty-
czne urzadzenie przetaczajace.

PN EN 61000-4-5:1998 | Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomiaréw - Odporno$¢ na
+A1:2002U udar napieciowy.

PN EN 61000-4-4:1999 | Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomiaréw - Odpornos¢ na se-
+A1:2001+A2:2002U rie szybkich elektrycznych stanéw przejsciowych.

PN EN 61000-4-2:1999 | Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Metody badan i pomiaréw - Badanie odporno-
+A2:2002U $ci na wytadowania elektrostatyczne.

PN EN 50081-1:1996 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Wymagania ogdine dotyczace emisyjnosci.

PN EN 55011:2001 Przemystowe medyczne i naukowe i naukowe (PMN) urzadzenia o czestotliwosci radiowej.
Charakterystyki zaburzen radioelektrycznych. Dopuszczalne poziomy i metody pomiaréw.

PN EN 55024:2000 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Urzadzenia informatyczne.Charakterystyki od-
PN EN 55022:2000 pornosci. Metody pomiaru i dopuszczalne poziomy.
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